Существует широкий класс практически важных регрессионных моделей, для которых нормальная система метода наименьших квадратов является линейной и допускает компактное представление. Этот класс представлен моделями, линейными по параметрам:
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Функции 
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 называются базисными функциями. Матрица размера NxL (число строк совпадает с числом опытов, число столбцов совпадает с числом искомых параметров модели)
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называется матрицей базисных функций, вектор-столбец
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высоты L называют вектором параметров, вектор-столбец
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высоты N называют вектором откликов.

Можно доказать, что вектор параметров равен
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называется ковариационной матрицей, или матрицей ошибок. Диагональные элементы матрицы ошибок характеризуют дисперсии параметров модели, а внедиагональные – их взаимное влияние. Матрица ошибок требуется на этапе статистического анализа построенной регрессионной модели.
_1489935581.unknown

_1506155364.unknown

_1522661844.unknown

_1522661914.unknown

_1506155362.unknown

_1191864523.unknown

_1196697544.unknown

_1191864501.unknown

